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Ipenor 3a noxeny narpage CAHY

IToBogom JABHOI" OI'JTACA 3a nomeny Harpage Cpricke akanemuje HayKa ¥ YMETHOCTH W3
00JIaCTH TEXHUYKUX U CPpoAHMX Hayka 3a 2013. roauny, mogHocuMo cieaehu npemior:

Harpany Cpricke akageMuje HayKa U YMETHOCTH U3 O0JIACTHM TEXHHYKHX M CPOJHUX HayKa 3a
2013. roguHy 1OAECTUTH

ap Besbky IloTkomaky

penoBHoM mipodecopy Enexrporexnuukor ¢akynrera y beorpany, a 3a uszyserHe pesyiarare u
Hay4YHa JIOCTUTHyha y Hay4HO HCTPaXHMBAYKOM paay KOJH CY OCTBapE€HH Y JCCETOTOIMIIEHEM
nepuoay, oa 2003. no 2012. rogune.

OBPA3JIOXKEIBE

Pamu cBeoOyxBatHocTu Ilpenmnora, MopaMo ce MPBO CAacBUM KpPaTKO OCBPHYTH Ha paj H
pesyiTaTe TOCTUTHYTE TOKOM YKYIIHE HaydHe Kapujepe KaHauaata. 3aTuM heMo ce
KOHIIEHTPUCATH Ha TOCMATPaHu JieceToroauinmu nepuo, oa 2003. mo 2012. rogune.

Pao _u pe3yimamu nocmuznymu mokom yKynHe HayuHe Kapujepe.

VY ¢Bojoj ayroroaumimoj (ox 1977.) HaydHO] Kapujepu y o0JacTH podomuke U MexampoHuke,
npodecop Bemko IloTkomak je, ka0 ayTop WJIH KOAyToOp, OCTBApUO HHU3 BPEIHUX M CBETCKH
MPU3HATHX HAay4YHUX pe3yaTtata. Y HajkpaheM, ykymHa Hay4yHa Oubnuorpadwuja oOyxBata 3
UCTpaknBayKe MOHOTrpaduje Ha EHITICCKOM je3uKy (u3mama Springer-Verlag u Kluwer) ox kojux
je jemHa TpeBelleHA Ha jalmaHCKU U KUHECKHW je3uk; 2 mornaBiba y Handbook of Mechanical
System Design (CRC Press); 1 mornasse y MeljyHapomHoj MoOHOrpadguju O CHMYJalUUjU Y
criopty (Ha eHrieckoM, u3name I1Gl Global, CAT); 1 Kiury, Kao KOSIUTOP, Ha EHIJIECKOM je3UKY
(u3nmaBau Springer-Verlag); 54 panosa y melyHapogHuM yacomucuMma ca UMIAKT GpakTopoM (8 y
kareropuju M21, 4 pama y kareropuju M22 i 42 pama u M23), 14 pamoBa y melhyHapomaHHM
yacomucruMa KOJH y MOMEHTY ITyOJIMKOBama paja HUCY WMald HMMMakT ¢aktop, 4 pama y
nomahum yacomucuma, 36 pagoBa y 300pHHUIIMIMA pelieH3upaHuX MehyHapoaHuX KoH(epeHiuja
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n 32 paga Ha gomahum koH(pepeHumjama. IlybmukoBao je w 1 yHUBEp3WTETCKH W 4
cpeamoInkoicka yroenuka. Ilurupanoct je 392 nurara (6e3 camonmrara, a npema SCI wu
Scopus-y). YdecTBOBao je Wi pykoBoano Ha 16 gomahux MCTpakMBauyKHX M KOMEPIIHjaTHUX
npojeKaTa W ypaauo 7/ KOHCYATAaHTCKHX CTyIWja 3a cTpaHe W aomahe Hapyuwore. Ypaauo je
BEJIMKHM Opoj peleH3uja 3a HajeMUHEHTHHje MelyHapoaHe udacomuce Kao u 3a mMehyHapoane u
nomahe xoHpepenuuje. 1o6uo je Hu3 Harpaga u npusHama. [Ipodecop Besmko IToTkomax je
npeJaBa0 Ha HEKONUKO JoMahux M CTpaHHX (QayiTeTa W PyKOBOAMO HHU30M JIOKTOPCKHX H
MarucTapckux Tesa. HaBepeHu pesdynratu ce Mory jaerajbHHje carienaTa yBuaom y Ilpujor 2:
,.buozpacuja uerokynna, ca YKynHum npe2iedom pesyamama'”.

Pao u pezyamamu y nocmamparom nepuooy 00 2003. oo 2012.

Y mocMarpaHoM JeceTOroAnIIkeM iepuoay npodecop Berbko [ToTkomak HACTaBHO je HAYIHH H
HACTaBHU panx y obnactu podomuke w mexamponuke. Ca jenHe CTpaHE OCTBapHO je
KOHTUHYUTET Ha IIpaBLIMMa UCTpaXWBama TPACUPAHUM Yy IPETXOAHOM IIEpUOLY, Ca JApyre
CTpaHE YKJbYYHO C€ y HajcaBpEeMEHH]e TOKOBE CBETCKE POOOTHKE, U KOHAYHO, Pa3BUO j& U HEKE
TEME CaCBUM HOBE Y CBETCKHM pa3Mepama.

Ha oBom Mecty hemo ommcaru HaydyHW paa ¥ AocTurHyha kKaHawmatra y CBpXy oOpasiarama
mpeuiora, a CHCTeMaTHYaH M JeTabaH nperien pedepennu gar je y Hpwmaory 1: ,Rad i
doprinosi Veljka Potkonjaka 2003-2012“, koju npenacraBiba cacTaBHU Jieo oBor [Ipesiora.

Hay4ynu pan

» MeTpuka. Pazmorpumo pBo HaydHE pe3yiTaTe Kpo3 Opojuane mokasaresbe (Kopuinhene
o3Hake A, B, C, D, E u F cy xao y IIpusory 1).

* Kibure u nornmasiba (rpyma A us [puiora 1):
- 1 ucrpaxkuBauka MoHorpaduja Ha SHIJIIECKOM je3uKy (n3aaBady Kluwer),
- 1 mornasbe mTaMNaHo y Ba Mel)yHapoHa MOHOTpadCcKa U3/lamka Ha CHITIECKOM je3HKY
(jeIHO jeMTHOTOMHO H3/ame 1 Apyro TpoToMHo; u3nasayu IGI Global, USA),
- 1 k®ura, Kao KOeIUuTOp, Ha CHITIECKOM je3uKy (M3aaBau Springer-Verlag).

e PanoBu:

- (B) 14 pagoBa y MelyyHapOJHHM YacOMMCHMA ca UMIAKT (PakTopoM (2 paga y KaTeropuju
M21 u 12 pamoBa U kateropuju M23),

- (C) 4 pana y mehyyHapogHuM dacomucuMa KOju Yy MOMEHTY ITyOJIMKOBamba pajia HUCY
MMaJld UMITaKT GakKkTop,

- (D) 2 pana y nomahum yaconucuma,

- (E) 10 panoBa y 300pHHIIMMA perieH3upaHuX MelhyHapoaHuX KOH(epeHIHja 1

- (F) 13 panoBa Ha nomahuM KoH(pepeHIHjama.



e [{utupanoct: 273 HOBUX IIMTaTa, O€3 CaMOIIMTATa, Y JECETOTOIUIIBLEM MEpUoay (ImpemMa
Scopus-y).

* [Ipojextu u cryauje:
- pykoBoauo Ha 1 nomahem u 1 mehynapoauom (FP7) uctpakuBaukom mpojexry;
- YUECTBOBAO je Ha joi 4 qoMaha ucTpakuBauka MpojeKTa;
- 610 je pykoBoamian 1 mpojekra y obmactu oOpaszoBama (¢punancupan ox EU) u ko-
pykoBoawiall 1 mpojexkTa y 06JacTy momnysapu3ainje HayKe;
- Ypaauo je U 2 KOHCYJATAHTCKE CTYAH]e.

* Penensuje: ypaauo je Beauku Opoj pelieH3uja 3a HajeMUHEHTHHje MelyyHapoaHe dacommce
Kao u 3a Mehynapoane u nomahe koHdepeHmuje.

Kommeran cnmcak ropmux pedepenu nat je y [pumory 1.

» Onuc paga. Cana hemo onucaru oHe HayuHe pasyntare Besbka [ToTkomaka Koju uMajy
nocebaH 3Havaj, a ypah)eHu cy y mocMaTpaHOM JIECETOTOUIITHEM TIEPHOTY .

e Kpo3 ucrpaxuBauky MmoHorpadujy A-1 u xpo3 pagose B-3, B-4, B-6, (nmpema Hymepanuju
y Ipunory 1) nuuno je omnyuyjyhe donpuneo ounamuukom mooeauparsy KOHMAKMHUX
3a0amaxka y poéomuyu v TaKo, ca jeqHE CTpaHe, oMoryhmo ¢opMupame TUHAMHYKOT
yIpaBJbamba poO0TOM, a ca apyre, 00e30eq10 CUMYIAIMOHY MOAPIIKY MPU MPOjEKTOBAbY
MEXaHHKE U YIIPaBJbamba.

e VYuemhem y pamouma B-1, B-5, B-8, B-9, B-10, C-4, E-9, F-3, F-6, F-7 (mpema
nymepanuju y Ilpunory 1) 1ao je BEIMKH 0OMPUHOC KOHAUHO] C6eMCKOj adupmauuju
meopuje Tauke nyna momenma (ZMP) xao He3a00MIa3HE TEOPH]CKE OCHOBE TUHAMHUYKOT
OanmaHca ABOHOXKHOT Xoja. [locebaH JMYHM OMPUHOC OrJiea ce y MPOIIUPHUBakY OBE
TEOpHje ca peryjapHoOr Ha pazauuume 001uUKe HePecy1apHoz X004a.

e Kpo3 pamoe B-2, C-2 u mo3Bano m3narame E-1 kommieTwpao je cBOjy opuzunanny
meopujy pooomuuxoz pykonuca (robotic handwriting). Osa teopuja, Oynyhu cMmenireHna
u3Mely poboTuke M OMOMEXaHMKe, MMana je U JBOCTpYKH 3Hauaj. Ca jemHe crtpaHe
Mpe/ICTaBbala j€ OUOMEXAHUYKU KOHUenm Koju oojawraea opmupare oopelheno:
muna by0CKoz pyKoORuca u pazeoj u ymuuyaj 3amopa Ha pyKonuc, v Kao TakBa n3a3Bajia
j€ BEIHMKY TMaXBkby CBHX KOJH c€ 0aBe pPYKONHCOM, HETOBUM (OPMUPAKEM WU
nopemehajuma: 6moMmexaHuuapa, Jiekapa HEypoJoTHje W pexadmimranuje, GopeHzndapa,
rpadosora uta. Ca apyre cTpane, y poOOTHIIM OBa TeOpHja MPEACTaBIbA jedaH 00 npeux
Kopaka y 0aHac epio nonynapHoj maxko3eanoj anmponomMumMemuykoj pooomuyu i
OMOJIOIIKY UHCTIUPHCAHO] POOOTHIIH.

e [loceObHO 3HAuajHO MecTO Mel)y OpUTMHAIHUM HAaydYHUM pe3ylTaTuMa 3ay3uma Onuimu
Memoo 3a mooenuparbe OUHAMUKE KPemdarbd 406eKa U Y08EKOJIUKOZ (XYMAHOUOHO2)



poboma. 3a pa3nuKy O]l IOTANAIlBE MPAKCe J1a Ce pa3IMuuTa KpeTama TPETHpPajy U
MOJICNINPajy Kao moceOHHU MpobiieMH, a ITO CKOpPO oHeMoryhaBa KacHHjEe YOTINITAaBamE,
npod. IloTkomak je momao OOpHYTHM IIpaBIEM — OJ OIIITEr Ka T0jeIMHAYHOM.
®opmMupao je OMIITH ITWHAMMYKHA MOJEN KOjH MOKPHUBAa OMIIO KAKBO KpETame YOBEKa W
XyYMaHOW/Ia, U T]Ie C€ OHJIa CBAKO TOjeIMHAYHO KPETamke TPETHPaA KA0 CHEIUjaHU CITy4aj.
OBo je BeMKH TEOPHUjCKH yCIeX, a TONMPUHOCH U e(pUKacHOM pany jep ce noduja cogpmeep
NPUMENBUE HA WUPOKY Jlene3y paziuuumux 3adamaxa kKpemarsa. KonauHo, ocum
poboTuuke, Teoprja Ma U OMOMEXaHWIKY IpuMeHy. TeopHja je pa3BujeHa y pajgoBuma B-
7, C-1, C-3. CnocoOHOCT pa3BHWjeHUX ajropuTama Ja IMOJp)Ke KOMIUIEKCHE IMpUMepe
KpeTama MOoKa3aHa je KPO3 Modenuparse u CUMYNayujy CHOPMCKUX Kpemera: CKOK-ITyT
Y PYKOMETY, ,,3aKyllaBambe* y KOIIapIH, ,,mapaaa‘ ronmana y ¢pyadamy u Gopxenna yaapaig
y Tenucy oOpahenu cy y mornaBmy A-2 u y pany F-10. Cmabéunnocm u ooprcusocm
Paznuyumux no3a, OHUX CBAKOJHEBHUX M OHMX M3 KapaTea, MpHU JI€jCTBY CIOJbAIBUX
nopemehaja, MozenupaHa je U UCIUTUBaHa y pajgoBuma B-12, B-13, F-5, no npeu nym
Kopuuwiherwem nynoz Ounamuukoz mooena.

e CB0j MHTEpec Ka MpoOJeMUMa aHmponomMumemuyKke podomuKke ncka3ao je ydemheMm Ha
esponckom ucmpaxcueaukom FP7 npojekmy ECCEROBOT (Embodied Cognition in a
Compliantly Engineered Robot). ECCEROBOT y najsehoj Mepu omoHara KOHCTPYKIIH]Y
U MOHAIIakhe YOBEKA (BepHA MYCKYJIOCKEJIeTalIHA KOHCTPYKIIH]ja, MOMYCTJEUBOCT Y MTOTOHY
Kao ¥ BU3YEITHO KOTHUTUBHO ylpaBibame). Besbko [loTkomak je Ono pykoBoaMial jeHOT
O]l IapTHEpa Ha MPOjeKTy, 6eorpaackor EnexTporexunukor ¢akynrera. Tpeba Harmacutu
1a je oBo OWo jemaH on meoujcku najnonynapuujux FP7 npojekama (nornenajte cajt
eccerobot.org win Ha ['yrmy motpaxurte eccerobot). Y OKBHPY OBOT aMOMIIMO3HOT
npojekrta, B. IToTkomak je ca CBOjUM capagHUIIMMA MPBO Pa3BUO JUHAMHUYKHA MOJEI, a
OHJIa OPUTHHAIHH KOHUEnm Ynpaebarbd aHmazoHUCMUYKUM eeuimauykum mumuhuma,
maxko3zeanu puller-follower konyenm. OBaj KOHLENT WHCIMPHCAH HAYUHOM paja
JBYJCKMX MHUIIMha HE caMo Ja y MyHO] MEpH IpaTu CBOj OOJOMmKH y30p Beh je moka3ao
Behy eHeprercky eQuKacHOCT ona a0 Tajga kopuinheHux wmetoma. OBU  pesynraru
MpuKaszaHu cy y pagosuma B-14, E-2, E-3, E-4, E-5, E-6, F-9. VY cnenehoj ¢a3u panga Ha
MIPOjJEKTy, 3a YIpaBJbalkhe CYy pa3BUjEHE KOZHUMUGHE Memode — ROCHYNAK yuera Ha
HUG0y oupexkmmue u nospamue ynpasswauke zpane (feedforward u feedback), y3 ymorpedy
¢da3m joruke m HeypamHux Mpexa (pamou E-7, E-10, F-12). Konauno, pa3BujeH je u
OUHAMUYKU MOOe]l POOOmMA NOCMAB/bEHO2 HA MOMOPU306AHA KOUYA; MECMUPAHU CY

anopummu ynpassarea u oopelena je cpanuua cmaduiHocmu Ha ipeBpTame (pagosu D-
2, E-8, F-13).

e lluTepec 3a JAMHAMHKY pOOOTa M MEXAaTPOHUUYKUX CHCTEMa YOIIIITE, KA0 M HHTEPEC 3a
HACTaBy, a IMOTOTOBO Ja0OpaTOPUjCKH Pajl y OBUM 0OJacTuMa, JOBEO je 10 UCTPAXKUBAA
MoryhHOCTH pauynapcku noopacanoz yuera (e-learning) m yuemwa na oasuny (distance-
learning) y oénacmu unsicerwepckux nayka. Tako je, kopuiihemeM TUHAMUYKHX MOJIENA



pobora, pasBujeHa Bupmyenna naéopamopuja 3a poéomuxy. OBO je jemaH of
MMUOHUPCKUX pajZioBa y OBOj oOmacTu W myOsmkoBaH je y eMuHeHTHOM ELSEVIER-oBom
gacormucy Computers & Education (pax B-11) u game y F-11. JlaGopaTtopuja cBOjuUM
BUCOKOKBAJIUTETHUM MOO€10M OUHAMUKE 6€pHO oOnonawia peannu ypehaj, a
coucTupaHoM epaguxkom u anumayujom ooeszeoelyje Keanumemuy euszyenuzayujy.
ITpod. IloTkomak ca CBOjUM capaJHHUIMMa HAcTaB/ba OBaj MHUOHHPCKU paj Kpo3
VOIIITABAKE U Kpeuparme KOMRIEMHOZ 6GUPMYEIH0Z amOujenma 3a yuere U
aadopamopujcKu pao y ooaacmu UHMCEbEePCKUX HAyKda.

Harpane u npuzHama

B. Ilotkomak je y mocMaTpaHoM Ieproy 1000 /1Ba 3Ha4YajHA MPU3HAKA. 3a HAYYHE PE3yiTare
nobwuo je
e Hazpaoy zpaoa Beozpaoa (y Tpynu o1 YSTUPH HAyYHHKA), 32 HAYYHY MOHOTpadHjy:
,.Dynamics of Robots with Contact Tasks", y usgamy Kluwer Academic Publishers,
3a 2003. roguny. 3Hauaj oBe MOHOTrpaduje 00jallbeH je y TOPHEM OIUCY PaIoBa.

3a cBOj aHT@XMaH Ha MPOMOIIMjH HayKe, 10010 je

® Hazpady zpada beozpaoa 3a 2012. roauny, 3ajenHo ca LleHTpom 3a mpoMoIiujy Hayke, a y
KaTeropuju opeanuzayuja oozahaja 00 nocebroe 3uauyaja 3a epad beocpao. Y nuramy je
TpoHenespbHa MaHubecranuja /Janu o6yoyhnocmu — Po6omuka. 300T 3Hadaja OBe
MaHudecTamuje, nmocseTuheMo joj HEImTO BHUIE MpocTopa. Manudecranuja je umana
HEKOJIMKO TMpaJeIHUX TOKOBA. * TPOJHEBHY IPE3CHTAIM]y HajCaBPEMEHU]ET CBETCKOT
po6ora HONDA Asimo, kojy je Bumeno npeko 10000 mocerumana; * CTaqHy MOCTaBKY
U3J105k0€ poOoTa (01 MHIYCTPUJCKHX U YOBEKOIMKUX, MPEKO SIyKAUOHUX 10 ACYHjUX) ca
JIeMOHCTpalMjaMa ¥ paauoHUIaMa, a koja je umaina npexko 150000 mocermnana; = cepujy
npefaBakba E€MHUHAHTHUX CTpaHUX W jAomahux mpenaBava; * W3JaBaykKy JEIaTHOCT.
Manudecraiuja je u3a3zpaia U3y3eTHY MaXby Meauja.

Mehynapoana capaama

Hemro o oBoj Temu cmMo Beh roBopuiM y OKBUpPY ONKCa HAy4yHOT paja Ha MpoOIeMaTHIH
AHTPOITIOMUMETHYKHUX po0OTa, KaHKpeTHO Ha esponckom FPT npojexkmy ECCEROBOT, rrue je
npod. IloTkomak, kao pykoBomwman pgomaher maptHepa (EmextporexHuuku ¢dakyaTeT)
capahuBao ca HajyrieaHujuM eBporickuM yHuBep3utetuMa (Ecexkc, Mwunxen u Ilupux).
ITpojexar ECCEROBOT je 60 jenan ox MEeIHjCKU HAJIIOMyJapHUJUX €BPOTICKUX TIpojeKaTa (BUIN
cajT eccerobot.cOm uiu motpaxku Ha ['yriry eccerobot). YV okBupy paza Ha OBOM MPOjEKTY, CKUTIA
EnextporexHuukor (akyaTera je OCBOjWiIa MPBY Harpagy Ha MPECTHXKHOM CTYAEHTCKOM
TaKMUYEHY Y HHXemhepckuM npojekruma, ICAMES 2011.



busmm maptaepn Ha ECCEROBOT cy ce oga3Baiii ¥ cBOjUM ydemheM MOMOIJIM yCIeX Tope
onncane manudecranuje Janu o6yoyhnocmu — Pooomuxa.

VY okBupy MehyHapoiHe capajmbe jol CIIOMUE-EMO OOpaBKe Y HHOCTPAHCTBY:

- National Technical University of Athens, Atuna, I'puka. Tpajame moceTe — Mecell JaHa TOKOM
2009. ronuHe.

- Visiting Professor ma Instituto Superior Tecnico, Institute for Systems and Robotics,
Jlucabon, IMopryrammja; Tokom 2010., 2011. u 2012. ronune, ca GopaBIKMMa Of Mecel JaHa
TOOUIIEC.

OcTaJam acnekTu

Ocranu acmekTH, Kao INTO j€ PYKOBOhEHmE JOKTOpaTMMa M Marucrparypama, ydemrhe Ha
MPOjeKTUMa U Apyre npodecroHallHe aKTHBHOCTH, HACTaBa, UT/I, TIpuKazanu cy y [Ipuory 1.

JaKbyuax

Hmajyhu y Buay cBe HaBeleHE YMILEHHIIE O HAYYHOM paly M AOCTHrHyhmma, cmarpamo aa
kangunat npod. Bessko IloTkomak 3aciyxyje na pobuje Harpany CAHY wu3 obGmactu
TEXHUUYKHUX U CPOIHUX HayKa 3a 2013. roguny.

[Ipunosu: [Tpumnor 1 u [Ipunor 2

[Ipennarauu:

1. ip [Terap IlerpoBuh, penoBan npodecop Mammuckor dakynrera y beorpany, Karenpa 3a
MIPOM3BOIHO MAIIMHCTBO

2. [Ip Cama Bpanenn, Hay4YHU CaBETHHK, peioBHU nipodecop EnexTporexHnykor ¢gakynrera,
['enepamuu qupexrop Uucturyra ,,Muxajno [Tymua*

3. Ip bpanumup Pessun, penosuu npodecop Enexrporexuuukor dakynrera y beorpany,
Hupextop MHoBanmoHor neHTpa EnxexrporexHuykor daxynrera




