
KOMISIJI ZA STUDIJE TI STEPENA ELEKTROTEHNIEKOG
FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije I1 stcpena, lektrotehniikog lakulieta u tseogradu, na svcjoj sednici
odrZanoj 05.02.2013. godine imenovalo nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada dipl.
in7. Boja-na lgrijatovita pod naslovonr ..Odledivanje nrenre nesigumosfi flo/icioniranja
koriS6enjem sistema GPS i INS". Nakon pregleda materijala Komisija podnosi sledeii

IZVESTAJ

r! DruBr arthJ puuatt ltalutu:lta

Bojan R. Ignjatovii je rotten 17- 1 1 .1988. godine u Beogradu. Zawiio je Sestu beogradsku
giurnazijr,r. Elellro1ehrridki fakiihgi, Univerziteta, u Beogradu, upisar: je 2007. godine. U jrrlu
2012. godine je diplomirao na odseku za Telekomunikacije i informacione tehnologije, smer
Radio komunikaciie, sa proscdncm o.enom 7,69, a diplamski rad na temu ,,Eksperimer,talna
analiza uticaja orijentacije korisnika na tadnost pozicioniranja metodom blizinskog Iociranja u
WLAN* odbranio je sa ocenom 10. i,{aster siudi;e je upisao u oktolrru 2S12. godine r.a

Elektrotehnidkom fak-ultetu, Univerziteta u Beogradu, modul Sistemsko inZenjerstvo i radio
komunikaciie. Na master studiiama je paloilio sve ispite sa prosednorn ocenom 9,8.

2. Opis master rada

fulaster rad kandidata sadrZi 66 strane teksia, zajedno sa siikama i dodacima. Rad sddrZi 7
poglavlja, spisak literature i dodatak. Spisak literature sa&Zi 11 referenci, a u dodatku se

rralaze M{rtLab kodcvi koriSdeni u eksperimentalnoj analizi-
Prvo poglavlie predstavlia uvod u kome su opisani predmet i cili rada. Predstavlieni su GPS

i lNS sistemi i njihova dosada.lnja upotreira.

U drugom poglavlju je detaljno predstav$en GPS sistem, opisane su sve njegove prednosti i
mane, kao i sam princip rada, Prikazane su i gie3ke koje uti6u na rad CPS sisterlla i
predstavljene su sve formule koje su potrebne kako bi bilo moguie odrediti poziciju.

U tredem poglavlju je detaljno opisan I}JS sisten. Prikazani s:r osnovni principi rafu i
detaiino su predstavljeni senzori koji se koriste u INS sistemima. Takode su predstavljeni
k-oardinair:i sistemi koji se l:oiiste za navigaciju injihorc mrdusotr*c transforit-iarije. Na kraju
treie glave su objaBnjene jednadine mehanizacije.

IJ {:dr{'tom poglavljrr preclstavl.iene srr me-tor1e prr:eenjivanja. Leas!-srl*ltre metod je kra-tko

spomenut jer je najrasprostranjenija metoda predikcije. dok je metod Kalmanovog filtra
detaljnije objaSnjcn i predsiavljcn jc aigoritam Kairnancrog filtra.

U petom poglaviju su predstavljene metode integracije GPS i INS sistema.

U Sestom poglavlju izvr5enaje ehspednrcntalna analiza Pr-vo je opisan naiin rra koji jc
izw5en eksperiment, a zatim su i predstavljeni rezultati dobijeni analizom. U poglavlju, u
kojem su predstavijeni ieznliall dobijer'i aiiaJizom, su uporede*i rezultati dobijeni posebi'io

GPS.sf.st6:mqm i pos€bno INS sistemom. U delu sa rezultatima su takode predstavljene

mogudnosli INS sistema.



U sedmom poglaviju je zakijuiak ovog rada, i u ovoj glavi su predstavljena najva*rija
zapaianja iz dobiienih rezuitata.

3, Anaiiza rada sa kljuinim rezuliatima

Master rad dipl. inZ. Bojana Ignjatovi6a se bavi teorijskim predstavljanjem i tesiiranjern u
praksi CPS i INS sistema- Ovi sistemi su veoma zasiupljeni u auiomobilskoj i avio irdusiriji,
a samim tim je njihova tadnost pri odredivanju pozicije od naroditog interesa.

Oba sistcr,ra. tcori"jski, mogu samostalno da s1u2c za odrcdivanjc *.adne pozicije ali, kao Sto

je pokazano kroz eksperimentalnu analiz,u u ovom radrq pomoiu iNS sistema se dotrijaju lo5i

rezultati.

Osnovni doprinosi rada su:

(a-) detaljna teorijska anaiiza oba pomenuta sistema, kao i teorijsko predstavljanje nadina

aj ihr;vr inlegracije.
(b) pokazana tadnost oba sistema pdlikom odredivanja oozicije korisnika.
(c) moguinost pro5ircnja rada u sraislu adirdi..'anja pozicijc l:arisnil.,a koriS4cnjcm nct-e od

metoda integracije ova clva sistema.

4. Zaidjuiak i predlog

Kandidat Bojan Ignjatovii je u svom master radu uspe5no teorijski predstavio GPS i INS
sisi*ir, kao i mogudlosi njihove irriegracije i eksperimentalrr6ni analizom doiao do matajnth
rczultata koji pokazuju kolika je tadnost pozicioniranja ova dva sistema. Teorijski deo ovog
master rada je pokrio kompletan naiin rada GPS i lhls slslema, a iakode su predstavljene

metode integracije koje znaiajno mogu poboljSati tadnost pozicioniranja u lekim buduiim
apiikacijama. Dobijeni rezuitati eksperimentalne analize jasno pokazuju koiika je tacnost
pozicioniranj a svakog cd sistema.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistematidnost u svome postupku izrade master rada.

Na osnovu gore navedetog Komisija predlaie Nastavno-naudnom vedu Elektrotehnidkog
a-l-,.1r^r- ., D^^-^,1.. .l^ ^-:L,,^r: -^,1 a\-l-^-l:,,^-:^ 

-^-^ -^^:-.-^-: -^-:^.1^-:-^-:^ta\ulrLta u L)LUtsrauu ua Prrrrvatr tau .!\-rltlLutvall\. tlrLruL trlsrBur urrsit Prr2-t\.lutx i .uu.r

koriS6enjem sistema GPS i INS" dipl. inZ. Bojana lgnjatovida kao master rad i odobri javnu

usmenu odbranu.

Ra^afall ,1 nA ?n1 1 dlanovi komisije:
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